5916352 FEB 2013

NM-0003-2

Ubersetzung

@ ORTEX ce

PROSWING OA-EDGE T

Lesen Sie vor Gebrauch sorgféltig diese Bedienungsanleitung, um den richtigen Umgang mit diesem Produkt
sicherzustellen.Wird es unterlassen, diese Bedienungsanleitung zu lesen, kdnnen unsachgemafier Betrieb und schwere
Verletzungen oder Tod die Folge sein. Die Symbole haben folgende Bedeutung:

Tvaoes)

TOV NORD CERT
GmbH

Bleibt eine Warnung unbeachtet, kann unsachgeméaRer Umgang die Folge sein, der zu Tod

& WARNUNG oder ernsthaften Personenschaden fuhrt.

Bleibt ein Vorsichts-Hinweis unbeachtet, kann unsachgeméRer Umgang die Folge sein, der zu

A VORSICHT ernsthaften Personen- oder Sachschaden fihrt.

Dem mit diesem Symbol gekennzeichneten Absatz ist besondere Aufmerksamkeit zu schenken.

Erscheint dieses Symbol auf dem Produkt, muss die Bedienungsanleitung herangezogen
werden.
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Einstellung zur Erfiillung der Anforderungen der EN 16005.

1. Dieser Sensor ist ein kontaktfreier Schalter zur Tirmontage und zum Einsatz an automatischen Schwingtiren.

. Beim Einstellen des Erfassungsbereichs des Sensors darf rund um den Montagebereich kein Verkehr stattfinden.

. Vor dem Einschalten (On) des Stroms uberprifen Sie die Verkabelung zur Vermeidung von Schaden oder
Funktionsstérungen der am Sensor angeschlossenen Geréte.

4. Den Sensor nur so einsetzen, wie in der mitgelieferten Bedienungsanleitung spezifiziert.

. Stellen Sie sicher, den Sensor entsprechend értlich geltenden Gesetzen und Standards des Landes zu installieren
und einzustellen, in welchem der Sensor montiert wird.

. Vor Verlassen des Montagebereichs stellen Sie sicher, dass der Sensor einwandfrei arbeitet, und geben Sie dem
Gebaudebesitzer / -Verwalter Instruktionen Giber den ordnungsgemafen Betrieb von Tur und Sensor.

7. Die Sensor-Einstellungen diirfen nur durch einen Installateur oder Servicetechniker geéndert werden. Bei Anderung

mussen die geanderten Einstellungen und das Datum in dem zur Tir gehérenden Wartungslogbuch verzeichnet

werden.
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A WARNUNG Den Sensor nicht waschen, zerlegen, umbauen oder reparieren.

Dies konnte sonst zu einem Stromschlag oder Ausfall des Gerates fiihren.

Stromschlaggefahr

@ Folgende Bedingungen sind fir die Sensormontage ungeeignet:
- Nebel oder Abgasemissionen rund um die Tur
- Bewegliche Objekte oder Objekte, die nahe dem
Erfassungsbereich Licht aussenden

- Nasser FuRboden
- Gitterost-FuBboden

- Hoch-reflektierende FuRBbdden oder hoch-reflektierende Objekte rund um die Tir

SPEZIFIKATION

Modell :OA-EDGE T Gerauschpegel : <70dBA
Abdeckungsfarbe  : Silber / Schwarz Ausgangs-Haltezeit  : Etwa 0.5 Sek.
Montagehohe 1 1.5 bis 3.0m Reaktionszeit : <75m Sek.
Erfassungsbereich : Siehe ERFASSUNGSBEREICH Betriebstemperatur ~ : -20 bis +55°C
Erfassungsmethode : Triangulation Betriebsfeuchtigkeit  : <80%

Min. Konfiguration  : 1 Master-Modul +1 LED-Modul IP-Klasse 1 1P54

Max. Konfiguration : 4 Sensor-Module +2 LED-Module ~ Kategorie 2 (EN 1SO13849-1 : 2008)

Tiefenwinkel- 1 0° bis +25° Leistungsniveau :d (EN 1SO13849-1 : 2008)
einstellung
Stromversorgung* : 12 bis 24VAC +10% (50 / 60 Hz)

12 bis 30VDC +10%
Stromaufnahme 1 < 1.3W (< 2VA bei AC) bei Min. Konfiguration .. L

< 3.5W (< 4.5VA bei AC) bei Max. Konfiguration *: Der Sensor muss an ein mit einem
LED-Anzeige  Siehe Diagramm unten Selv-Schalkreis ausgestattetes Tursystem

angeschlossen werden.
Der Uberlastschutz des Stromzufuhrkabels
muss unter 2A liegen.

Testeingang : Opto-Koppler 10 bis 30VDC

Current / 6mA Max.

Sicherheits-/Test-  : Form C-Relais

ausgang 1

Sicherheits-/Test- :ggannyn(?sl‘A“l\z/IVD%W'd tandsbelag)

ausgang 2 rom / 0.3A Max (Widerstandsbelag ' .

gang Ausgang : siehe INSTALLATION ENo005 agﬂesgr?sg;'li's m bis 2,5m
Kapitel 3. Verkabelung 9
LED-Anzeige
Status Sensor Modulanzeige LED-Modulanzeige
Farbe je nach Zustand

Stand-by Dauerlicht griin | | desAusgangs

Dauerlicht rot
Dauerlicht orange :, ,,,,,,,,,,,, ]

Seitenerfassung 6ffnen (Ausgang 1)
[Seitenerfassung schlieRen (Ausgang 2

Sicherheits-/Testausgang 1
OFF : Dauerlicht griin
[ ——

Unvollstandig hochgefahren Bllnkl'lcht' rot & griin [ — ON : Dauerlicht rot
Lernen Blinklicht gelb A
Unvollstandiges Lernen Blinklicht rot & gelb BN BN B B W | Sicherheits-/Testausgang 2
Sattigung Langsames rotes Blinklicht i | | OFF: Dauerlicht grin
Sensorstérung Schnelles rotes Blinklicht _i-i-ic-j ON T

: Dauerlicht orange|

Orange blickt zweimal auf %i%:l 77777

QM Anderungen dieser technischen Daten zwecks Verbesserungen ohne vorherige Mitteilung vorbehalten.

Kommunikationsfehler

AURENABMESSUNGEN UND TEILEBEZEICHNUNGEN

@
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X =Minimum 340mm 50.7

)

unit : mm

Profil
Frontabdeckung
Montageclip
LED-Modul
Abstandsstiick
Endverschluss
(7) Stromzuleitungsstecker
(6) (8) Kommunikations-Steckverbinder

(9) (LED-Anzeige

(10) Dipschalter A

(11) Dipschalter B

(12) Funktionsschalter

(13) Winkeleinstellschraube

(@)
()
(©)
4
(5)
(6)

@

— Sensor-Modul
Master-Modul

(SR~ 1]

9

(10) (11)

Slave-Modul

(S 1]

ERFULLTE NORMEN

EN 16005:2012 EN 12978:2003 +A1:2009 Maschinenverordnung 2006/42/EC
EMC Verordnung 2004/108/EC EN ISO 13849-1:2008 EN ISO 13849-2:2008
EN 61496-3:2001 Satz 4.3.5und 5.4. 7.3

Benachrichtigte Kérperschaft : TUV NORD CERT GmbH Langemarckstr. 20 45141 Essen Germany
EC-Typ Prifzertifikat No. 44 205 13 417493-002

ERFRASSUNGSBEREICH

Erfassungsbereich bei 2200mm : Tiefe 140 x Breite 870
Erfassungsobjekt: EN16005, Prifkdrper CA

Durch EN 16005 vorgeschriebene Priifbedingungen

Sendebereich bei 2200mm : Tiefe 140 x Breite 440

@ Der tatsachliche Erfassungsbereich kann je nach Umgebungslicht, Farbe/Material des Objektes oder
des Fuf3bodens sowie geman Eintrittsgeschwindigkeit des Objektes kleiner werden.

Empfohlene Montageposition

d2

Vorderkante

EN16005
Prufkorper CA|

W = Tirbreite d2 = Abstand von der Vorderkante zum Sensor-Modul
h = Montagehthe d3/d4 = Abstand zwischen den Sensor-Modulen
d1l = Breite des Erfassungsbereichs n = Anzahl der Sensor-Module unit : mm
w 900 1100 1200
h d1 d2 [ n d3 n d3 n d3
1900 | 760 70 2 175 2 375 2 475
2000 | 790 70 2 160 2 355 2 460
2100 | 825 70 2 145 2 345 2 445
2200 | 870 70 2 125 2 320 2 420
2300 | 895 70 2 115 2 315 2 415
2400 | 920 70 2 110 2 310 2 410
2500 | 950 70 2 110 2 300 2 400

@ Fir Installationshéhen < 1900 mm ist die Installation eines Extramoduls Pflicht,
um die Richtlinien zu erfillen.

INSTALLATION
1 Montage des Profils (der Schablone)

1. Nehmen Sie die Sensor-Module aus dem Profil.

2. Ist das Profil langer als die Turbreite, kirzen Sie das Profil. Verkratzen Sie dabei nicht die Frontabdeckung.

3. Befestigen Sie das Profil in der vorgesehenen Montageposition unter Freilassung von mehr als 20 mm
vom Turrand zwecks Befestigung des Endverschlusses.

. Erforderlichenfalls zwei Montagelécher von g3.4mm bohren und das Profil befestigen.

. Bei Montage eines Sensors beiderseits der Tir muss ein Kabelloch von g12mm zum Anschluss der
Sensor-Module gebohrt werden (siehe Kapitel 3. Verkabelung)

- Schwarze
schraube
(klein)
| Min. 20mm

Achten Sie darauf, dass zwischen den Montageclips und den Montageschrauben etwas Spiel bleibt.
Verkratzen Sie das Profil nicht bei Herstellung der Offnung.

(S0

Silber schraube

D>

Sensor-Modul einsetzen

Die mit "Tx" markierte Linse muss auf der entsprechenden Tirkante platziert werden. Entnehmen Sie die Sensor-
Modulposition aus dem ERFASSUNGSBEREICH. Das Sensor-Modul kann umgekehrt eingesetzt werden, wie unten
gezeigt. Hierfur I6sen Sie den Montageclip und drehen Sie das Sensor-Modul um 180° und bringen die
Montageclips wieder an.

Achten Sie darauf, die Sensor-Module mit den Montageclips sicher zu befestigen.




INSTALLATION

3 Verkabelung

Nehmen Sie die Verkabelung zur Tlrsteuerung vor, wie unten gezeigt
= Stromzufuhrkabel Kommunikationskabel

| Slave-Modul :

| Tur
LED-

Modul-l Slave-Modul !

@ * Ist mehr als ein Master-Modul am Turblatt montiert, stellen Sie sicher, dass nur ein Stromkabel an den
Operator angeschlossen ist, sonst kann die Initialisierung nicht abgeschlossen werden. Alle Gibrigen
Master-Einheiten werden automatisch als Arbeits-Einheit funktionieren werden.

o,

@ Maximal drei Sensor-Module lassen sich an ein Master-Modul anschlieRen.

LED-
Modul

1 Slave-Modul

Tar-
steuerung

[ Master-Modul *

Jedes Modul hat drei Kommunikationanschlusse.
Benutzen Sie den am besten geeigneten Anschluss
fur den Montageort.

-

———11.Weil o0—— +) Stromversorgung
Zum Stromversor- == 2.Braun 0 } ®) 12 bis 24VAC +10% , 12 bis 30VDC +10%
&U;S%:iﬁggmzs des ——13.Gruin COM. sicherheits-/ Testausgang 2
' ——14.Gelb N.C. Form C-Relais
5Grau 0O N.O. Umkehrimpuls (schlieBende Seite)
6.Pink COM. Sicherheits-/ Testausgang 1
7.Blau N.C. Form C-Relais
8.Rot 0 N.O Stopp-Impuls (6ffende Seite)
9.Schwarz +) Testeingang
10.Violett }(_) Opto-Koppler / Spannung: 10 bis 30VDC

@ Wird ein Testeingang nicht benétigt, den Dipschalter A7 auf OFF stellen.

Vor Beginn des Verfahrens sicherstellen, dass der Strom ausgeschaltet (AUS) ist.
Bei Durchfiihrung des Kabels durch die Offnung darf die Abschirmung im tibrigen
nicht beschadigt werden; dies kénnte einen elektrischen Schlag oder Ausfall

des Sensors nach sich ziehen.

A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Das LED-Modul einfiihren
Das Kommunikationskabel des LED-Moduls am Master- oder Slave-Modul anschlieBen. Das Abstandsstiick auf der

Endverschlussseite anbringen. Das LED-Modul in das Profil einfiihren, wie unten gezeigt. Das LED-Modul l&sst sich
beiderseits des Profils einfuhren.

Beziiglich des
LED-Status', siehe
SPEZIFIKATION

Frontabdeckung anbringen

Nach Abschluss der ANPASSUNGEN Frontabdeckung und Endverschlisse platzieren.

9 =

1-6.Einstellung der Bereichsbreite 1-7.Selbstiberwachung einstellen
Den Dipschalter B2 auf "2spots" einstellen, wenn Bleibt die Tir gedffnet oder geschlossen, im Abschnitt
ein enger Erfassungsbereich benétigt wird. STORUNGSSUCHE nachsehen. Bleibt die Tiir immer noch offen

4spots 2spots oder geschlossen, Dipschalter B3 auf "Disable" stellen.
Enable Disable
B2 B2 EN16005
OFF Dipschalter B3 auf "Enable” einstellen B3 B3
OFF ON

1-8.Einstellung der Montageseite
(Ausgangs-Auswabhl)

Durch Auswahl der Sensorposition funktioniert der Ausgangs- &
LED-Anzeiger, wie nachstehend gezeigt:

Dipschalter B4 Ausgang LED-Anzeige

Dauerlicht rot
(Erfassung)

OFF :"Opening side m Sicherheits-/Testausgang 1
(output 1)" (Stopp-Impuls)

ON :"Closing side

Q Sicherheits-/Testausgang 2 |Dauerlicht orange
(output 2)"

(Umkehrimpuls) (Erfassung)

Funktionsschalter

Nur das Master-Modul besitzt einen Funktionsschalter. Der Funktionsschalter des Master-Moduls, der an die
Tirsteuerung angeschlossen ist, dient nur zum Anzeigen der Einstellungen fur alle angeschlossenen Sensor-Module.

@ Achten Sie auf die Verwendung der Funktionsschalter, wenn die Tur sich in vollstandig geschlossener
Position befindet.

2-1.Initialisierung
Nach Einstellungswechsel eines Dipschalters, oder wenn erstmals Strom aufgebracht wird, blinkt die LED rot & griin.,
Funktionsschalter langer als 2 sec. Driicken, danach schaltet sich die LED-Anzeige auf der Mastereinheit aus.
Die LED-Anzeige beginnt griin zu blinken, um die Anzahl der angeschlossenen Sensor-Module anzuzeigen.
Die LED-Anzeige beginnt gelb und rot zu blinken und die Initialisierung ist abgeschlossen. Die LED zeigt jetzt an,
dass sie einen Lern-Zyklus fortsetzen missen.

2-2.Lernen

Die Funktionsschalter weniger als 2 sec. lang drticken, danach beginnt die LED-Anzeige gelb zu blinken. Der Sensor
erlernt die nicht erfasstabe Zone.

@ Den Erfassungsbereich nicht eingeben, wenn der Sensor einen Lernzyklus durchlauft.
Wenn Initialisierung und Lernzyklus abgeschlossen sind, bleibt der Sensor im Stand-By-Modus und die
LED zeigt griines Dauerlicht.

Bereichstiefenwinkel-Anpassung Verstellbarer Winkel : 07 to +257

Der Winkel jedes Sensor-Moduls muss so angepasst werden, dass die Tir stoppt,
bevor sie mit einem Hindernis in Kontakt kommt. Nach den Bereichswinkel-Anpas-
sungen mit dem Lernen beginnen, wie in Kapitel 2.Funktionsschalter beschrieben.

[SNNIG[O[es] Nach der Anpassung den Erfassungsbereich priifen
Winkeleinstellschraube

UBERPRUFEN

Den Betrieb entsprechend nachstehendem Diagramm Uberprifen.

@ Die Turbewegung kann unmittelbar nach dem Lernen instabil werden. Die Bewegung stabilisiert sich
nach mehreren Offnungs- und SchlieRvorgangen. Den Erfassungsbereich immer einer
Durchgangspriifung unterziehen, um den ordnungsgemaRen Betrieb zu gewahrleisten.

Dipschalter-Einstellungen

Jedes Master-Modul ist mit einem Dipschalter A und Dipschalter B, und jedes Slave-Modul ist nur mit einem
Dipschalter B ausgeriistet. Nur der Dipschalter A des Master-Moduls in Verbindung zur Tirsteuerung kann verwendet,
werden und reflektiert automatisch die Einstellungen zu allen angeschlossenen Master- und Slave-Einheiten.

Dipschalter A

FEEAERAEE| =

Dipschalter B

il s

Nicht erfassbare Zone (B)
Bereichsbreite

Nicht erfassbare Zone (A)
Frequenz

123456 78 || A3 | Unempfindiichkeit 12 3(‘),31l B3 | Selbstilberwachung
ONI|[ A4 | Anwesenheits-Zeitgeber B4 |Montageseite (Ausgangs-Wabhl)
A5

Nur die richtige Initialisierung des Sensors
stellt die richtige Funktion der Kippschalter
sicher (siehe Kapitel 2, Funktionsschalter).

26 Fir kuinftige Nutzung

A7 | Testeingang
A8 | Testeingangs-Verzogerung

1-1.Einstellung der nicht erfassbaren Zone
Die nicht erfassbare Zone ist die Hohe, gemessen vom Boden bis zu der Position, in welcher der Sensor die Erfassung
beginnt. Die Zone lasst sich durch eine Kombination aus Dipschalter 1 & B1 einstellen.
[Wert fur die nichterfasste Zone] = [Wert von Dipschalter A1] + [Wert von Dipschalter B1]

Seitenansicht Dipschalter A1 | Dipschalter B1 |Erfassungsfreie Zone
OFF : "15cm"ﬂ OFF: "+0cm" ﬂ 15cm
OFF: "15cm" ﬂ ON: "+lOcm"m 25cm
Erfassungsfreie
Zone ON : "35cm" OFF : "+0cm" 35cm Der Wert bezieht sich auf eine
Montagehohe von 1,8 bis 2,5 m.
ON : "35cm" ON : "+10cm" 45cm
1-2.Einstellung der Frequenz Settingl  Setfing2
Bei Montage der Sensoren an einer Doppelschwingtiir darauf achten, dass die Frequenz
jedes Sensors unterschiedlich eingestellt wird. A2 A2
OFF ON
1-3.Unempfindlichkeit einstellen Immunity off Immunity on
Den Dipschalter A3 auf "ON" stellen, wenn der Sensor selbsttatig arbeitet (Ghosting). m Q
@ Wird ein Dipschalter A3 auf "ON" gestellt, kann der tatsachliche A3 A3
Erfassungsbereich kleiner werden, als bei "Immunity off ". OFF ON
1-4. Anwesenheits-Zeitgeber einstellen 60sec. ©
Der Anwesenheits-Zeitgeber kann durch den Dipschalter A4 eingestellt werden. m m
@ Verbleibt ein Objekt langer im Erfassungsbereich, als eingestellt, kann die OAF4F é:\ll

LED-Anzeige rasch rot blinken. Dies ist dann keine Sensorstérung. Nach
Entfernung des Objektes zeigt die LED-Anzeige Dauerlicht grun.

1-5.Einstellung der Testeingabe und der Testeingabe-Verzégerungszeit
Die Dipschalter A7 & A8 entsprechend den Anweisungen von der Tirsteuerung einstellen.
Testeingang und Sicherheits-/Testausgangs-Zeitgeber-Diagramm

Erfassung Testeingang
: t1(>t2
m High { | J:F—( )
Testeingang A7 OFE T | * * Testeingangs-Verzoge-
(von der Tursteuerung) ‘ ‘ rungszeit (=t2)
Low { ‘ 10msec 20msec
| . .
AT ON \ 2 2
Offen A8 A8
) . N.O. |
Sicherheits-/Testausgan |
gang Geschlossen OFF ON

(zur Tursteuerung)

Offen
C.

|
Geschlossen

* Die Testeingangs-Verzdgerungszeit ist die Zeitdauer zwischen dem Testeingang und dem
Sicherheits-/Testausgang

Eingang Strom AUS Auferhalb des Eingang in den Eingang in den
Erfassungsbereichs Offnungsseiten- Schlielseiten-
Erfassungsbereich Erfassungsbereich
Status - Stand-by Erfassung aktiv Erfassung aktiv
LED-Anzeige Keiner Dauerlicht griin Dauerlicht rot Dauerlich orange
Sicherheits-/Testausgang 1 COM. o COM. o
(Stopp-Impuls) N.O. QJ N.O. z;‘
COM. o COM. o N.C. © N.C.
N.O. ol N.O. o j
[Sicherheits-/Testausgang 2 N.C. © N.C. COM. o COM. o
(Umkehrimpuls) N.O. o ; N.O. Oj
N.C. N.C. ©

INFORMIEREN SIE DEN GEBAUDEBESITZER / BETREIBER UBER FOLGENDE PUNKTE:

A WARNUNG
1. Frontabdeckung stets sauber halten. Bei Verschmutzung mit feuchtem Tuch abwischen (keine Reinigungs-/Losungsmittel
verwenden).
. Sensor nicht mit Wasser abwaschen.
3. Sensor nicht selbst zerlegen, umbauen oder reparieren, sonst droht ein Stromschlag.
4. Wenn die LED-Anzeige rasch rot blinkt, ohne dass im Erfassungsbereich ein Objekt ist,
wenden Sie sich an lhren Monteur oder Servicetechniker.
. Kontaktieren Sie Ihren Monteur oder Servicetechniker stets bei Veranderung der Einstellungen.
. Lackieren Sie die Frontabdeckung nicht.
1. Nach Einschalten des Stroms 10 sec. warten, dann einen Probegang durch den Erfassungsbereich
@ durchftihren, um den einwandfreien Betrieb sicherzustellen.
2. Keine sich bewegenden oder Licht ausstrahlenden Objekte im Erfassungsbereich platzieren (B. Pflanzen, Beleuchtung usw.).

N

o o

STORUNGSSUCHE
Problem Mdogliche Ursache Mdgliche Gegenmal3nahmen
Der Sensor hat keine Falsche Spannung der Stromversorgung Auf Nennspannung einstellen

Funktion Falsche Verkabelung oder Anschlussfehler
Unvollstandige Initialisierung| Initialisierung wurde nicht durchgefiihrt

(rot & gruin blinken) Dipschalter-Einstellung wurde verandert.
Initialisierung ist nicht Mehr als 2 Master-Module sind mit
Bbgeschlossen Stromzuleitung verbunden.

rot & griin blinken standig)
Unvollstandiges Lernen

Verkabelung und Anschliisse tberpriifen
Funktionsschalter zur Initialisierung langer als
2 sek. driicken

Stromversorgungskabel mit nur einem
Master-Modul verbinden

Initialisierung wurde nicht durchgefiihrt Funktionsschalter zum Lernen weniger als 2 sek.

(gelb & rot blinken) driicken
Lernvorgang beginnt nicht | Kommunikationsfehler Kommunikationsdréhte prifen oder Drahte
(orange blinkt zweimal) austauschen.

Sensor arbeitet selbsttétig | Sich bewegende oder Licht abgebende Objekte im
(Ghosting), oder das Erfassungsbereich (z.B. Pflanze, Beleuchtung usw.)
Lernen ist nicht Bei Doppeltiranwendung wurde dieselbe
abgeschlossen Frequenzeinstellung verwendet

(gelb & rot blinken standig)| Die Module stéren sich gegenseitig Modul-Positionen veréandern oder Winkel anpassen
Signalsattigung oder Bereichsbreite anpassen (Dipschalter B2)
Unebenes Bodenmuster oder unregelmanige| Unempfindlichkeit (Dipschalter A3) auf "ON" einstellen.
Turbewegung Erfassungsfreie Zone erweitern

Sensor arbeitet selbsttatig| Wassertropfen auf der Frontabdeckung An einem vor Wassertropfen geschitzten Platz
(Ghosting) installieren

Der Sensor funktioniert Modulwinkel tberpriifen

ohne Frontabdeckung, Frontabdeckung mit feuchtem Tuch abwischen.
aber nicht mit ihr. (Kein Reinigungs- oder Lésungsmittel verwenden)
Frontabdeckung ist verkratzt Frontabdeckung austauschen

Anschlussfehler oder falsche Montageseiten- | Einstellung der Verkabelung oder Montageseite
Einstellung Uberprifen (Dipschalter B4)

Objekte entfernen

Unterschiedliche Frequenzen einstellen
(Dipschalter A4)

Modulwinkel wurde veréndert
Frontabdeckung ist verschmutzt

Der Sensorbetrieb ist
nicht an die Turbewegung
gekoppelt.

Die Tir bleibt geoffnet Anwesenheits-Zeitgeber auf unendlich
oder geschlossen, gestellt, bei plétzlicher Veranderung
ohne dass sich ein Objekt|im Erfassungsbereich

im Erfassungsbereich

Funktionsschalter weniger als 2 sek. zum Lernen
driicken, oder Anwesenheits-Zeitgebereinstellung
andern (Dipschalter A4)

Signalsattigung (langsames rotes Blinklicht)| Modulpositionen verandern oder Winkel oder

befindet. Bereichsbreite anpassen (Dipschalter B2)
FuRbodenfarbe beeintrachtigt den Sensor Funktionsschalter weniger als 2 sek. zum Lernen
driicken, oder die erfassungsfreie Zone erweitern
Kommunikationsfehler(orange blickt zweimal) | Kommunikationskabel Gberprifen
Innen- und AuBenseite der Frontabdeckung | Frontabdeckung mit feuchtem Tuch abwischen
verschmutzt (Kein Reinigungs- oder Lésungsmittel verwenden)
Sensorstoérung (rasches rotes Blinklicht) Kontaktieren Sie Ihren Monteur oder Servicetechniker
Hersteller Européische Niederlassung
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